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  Yaskawa L1000تنظيم درايو 
  پارامترهامقدار  غييرنحوه ت

و درصورت عدم  )           S8ترمينال (  baseblockبعنوان يدرصورت تنظيم يكي از ترمينالهاي ورود ،پس از روشن كردن درايو 
ترتيب  گزينه هاي زير به               با زدن دكمه   . شد خواهد روي صفحه نمايش درايو ديده        تنظيم اين ورودي                           

 :شوند نمايش داده مي

    Auto‐Tuning  اتوتيون
   Parameter Setting  تنظيم پارامترها

    Setup Group Setupتنظيم پارامترهاي 
  تغيير كرده defaultليست پارامترهايي كه مقدارشان نسبت به مقدار 

    Verify  ) براي مشاهده سريع تنظيمات انجام شده روي درايو( 

    U6 (  Monitorتا   U1منوي( پارامترهاي مونيتورينگ 
    Output Voltage  ولتاژ خروجي درايو
    Output Current  جريان خروجي درايو

    closed‐loop(  Output Speedمد (سرعت موتور   -) open‐loopمد (فركانس خروجي درايو 
  )rev(پايين جهت   )  For( جهت بالا   :جهت حركت               

           
Direction    

    Speed Reference  مرجع سرعت انتخاب شده بوسيله وروديهاي سرعت
  

  :عمل كنيد براي تغيير مقدار پارامترها به ترتيب زير
  .شويد)     (                       تنظيم پارامترها بخشوارد             يا             با زدن دكمه  -

  . پارامتر مورد نظر را انتخاب كرده و دكمه                   را بزنيد                  و              ،با استفاده از دكمه هاي               -

  . با استفاده از دكمه هاي ذكر شده در مرحله قبل تغيير داده و دكمه                   را بزنيدمقدار پارامتر را  -

  .شود باعث برگشت به مرحله قبلي مي                   دكمههاي فوق، زدن وضعيتكدام از در هر 
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  اتوتيون كردن موتور
  :تعريف كنيد A1‐02مد كنترل درايو را در پارامتر  - 1

A1‐02 = 2  (Open‐Loop)               براي موتورهاي القايي گيربكس دار بدون انكودر 
A1‐02 = 3  (Closed‐Loop)                    براي موتورهاي القايي گيربكس دار با انكودر    

  .در صورت وجود انكودر، سيمهاي آنرا مطابق نقشه به كارت انكودر درايو ببنديد - 2
3 -    d1‐18 = 1     )نحوه انتخاب سرعتها توسط وروديهاي سرعت درايو(    

  . آسانسور را در حالت ريويزيون قرار داده و مدار سري استپ را كامل كنيد - 4
) درايو را پل كنيد M4و  M3يا ترمينالهاي (قرار دهيد  6را برابر  H2‐02مقدار پارامتر شده و  تنظيم پارامترهاوارد بخش  - 5

  . شوند يدر اين حالت، در صورت كامل بودن سري استپ، كنتاكتورهاي موتور وصل م
  :شده و پارامترهاي زير را به ترتيب وارد كنيد)                      ( اتوتيونوارد بخش  - 6

 مقدار پارامتر  توضيح

                      T1‐01  1    )  :1ايستا( نوع اتوتيون 

T1‐02   )kW(توان نامي موتور  طبق پلاك موتور
T1‐03   )V(موتورولتاژ نامي   طبق پلاك موتور
T1‐04   )A(جريان نامي موتور  طبق پلاك موتور
T1‐05   )Hz(فركانس نامي موتور  طبق پلاك موتور
T1‐06   تعداد قطبهاي موتور  موتورپلاكطبق

T1‐07   پلاك موتورطبق  )rpm(سرعت نامي موتور
T1‐08   بر اساس مشخصات انكودر  )Closed‐Loopمدفقط در( تعداد پالسهاي انكودر

T1‐09 
 x T1‐04 0.3   :براي موتورهاي تك سرعته
 x T1‐04 0.45  : براي موتورهاي دو سرعته

 )A(ي موتور بي بارجريان 

دكمه                      را بزنيد تا فرآيند . پس از انجام تنظيمات فوق،                         روي صفحه نمايش درايو ديده خواهد شد
پس از اتمام اتوتيون كنتاكتور موتور قطع شده و پيغام                         روي صفحه نمايش درايو ديده . اتوتيون آغاز شود

   .شود مي
را  H2‐02سپس مقدار پارامتر . شويد رهاتنظيم پارامتوارد بخش خارج شده و  اتوتيونا زدن دكمه                 از بخش ب - 7

   )درايو را برداريد M4و  M3يا پل ترمينالهاي ( قرار دهيد 51برابر 
جريان موتور را در بخش                       مشاهده آسانسور را در حالت ريويزيون حركت داده و  ] Closed‐Loop فقط در مد[-8

. قرار دهيد 1را برابر  F1‐05است مقدار پارامتر ) T1‐04پارامتر (درصورتيكه جريان موتور بيش از مقدار نامي پلاك موتور . كنيد
  )است 0مقدار پيش فرض اين پارامتر (
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  پارامترهاي تنظيمي 

  توضيح  واحد  محدوده تغيير  پيشنهاديمقدار  مقدار پيش فرض  پارامتر

d1‐19  100  100 

0.00 →100.00  % 

 )Nominal Speed( سرعت دور تند

d1‐24  50  25   )Revision Speed( سرعت ريويزيون

d1‐26  8  8   )Leveling Speed( سرعت دور كند

C1‐01  1.50  3.00 
0.00 → 600.00 s 

Acceleration   
C1‐02  1.50  1.70  Deceleration  
C2‐01  0.50  4.00 

0.00 → 10.00  s Jerk Setting  
C2‐02  0.50  1.50 

C2‐03  0.50  1.20 

C2‐04  0.50 1.20 
C2‐05  0.50 2.50 

S1‐04  0.40  0.80 

0.00 → 10.00  s Brake Sequence S1‐05  0.60  1.00 

S1‐07  0.10  0.20 

 

 
 

 

 

 

   

 


